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구성요소 기능

환경 구성을 위한 파라미터 값을 저장한다 필드 크
기 드론 및 서버의 개수 워크플로우와 태스크의 개
수 가용 자원 최댓값 최솟값 통신 범위 등이 포함된
다

네트워크 환경 구성을 나타낸다 각 노드의 가용
자원 타입 드론 서버 을 비롯하여 지정된 필드에서
각 노드의 위치를 저장한다

워크플로우와 태스크의 정보를 나타낸다 각 워크
플로우에 포함된 태스크 태스크 간 의존성 각 태
스크의 필요 자원 등이 포함된다

각 워크플로우 및 태스크가 엣지 네트워크 상
의 어느 노드에 할당되었는지에 대한 정보를 나타
낸다

시뮬레이션을 위한 메인루프를 동작시킨다
의 동작은 절에서 설명한다

주어진 네트워크 환경과 워크로드를 사용하여 태
스크 할당 알고리즘에 따라 태스크를 각 노드에 할
당한다

주어진 솔루션에 대해 전송 거리 에너지 효율 등
을 계산하여 솔루션의 품질을 평가하며 복합적인
평가도 가능하다

네트워크 환경과 솔루션이 주어질 때 를
사용해서 이들을 시각화한다
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