
1. 서론

자연재해 발생 시 육지에 존재했던 생활 쓰레기들

은 해양으로 유출된다. 이는 해양 생태계에 큰 영향

을 끼치며, 육상보다 해양에서의 처리비용이 2∼3배

가량 높게 측정된다[1]. 또한, 코로나 이후 급격하게

증가하게 된 일회용 플라스틱 등 버려지는 생활 쓰

레기들로 인해[2] 환경 파괴가 가속화되고 있다. 이

러한 문제를 해결하기 위한 사회 환경적 운동의 하

나인 플로깅(Plogging)은 조깅을 하며 길거리의 쓰

레기를 줍는 행위를 소셜 네트워크 서비스(SNS)를

통해 기록하여 대중의 참여를 유도하는 활동으로써

환경 운동가들과 MZ 세대들을 중심으로 활발한 활

동이 이루어지고 있다[3]. 하지만 활동 지역과 쓰레

기의 종류나 양 등을 일일이 기록해야 하는 불편함

때문에 플로깅 활동의 확대를 저해할 수 있다.

따라서, 본 연구에서는 플로깅 활동 기록의 편의

성을 높이기 위해, 실시간으로 이러한 활동을 기록

할 수 있는 모바일 어플리케이션을 개발하였다. 해

당 어플리케이션은 사용자가 주운 쓰레기를 측정하

는 딥러닝 기반의 AI 모델을 탑재하였으며, 이를 통

해 쓰레기의 양을 자동으로 측정할 수 있다.

2. 플로깅 트래킹 어플리케이션 기술 개발

딥러닝 기반의 플로깅 트래킹 모바일 어플리케이

션 개발 절차는 다음과 같다.

(그림 1) 플로깅 트래킹 어플리케이션 개발 절차

모바일 앱은 크로스 플랫폼인 React Native를 기

반으로 iOS와 안드로이드 OS 사용자가 모두 사용할

수 있도록 개발하였으며, Node.js 백앤드 서버를 기

반으로 MariaDB를 통해 데이터를 관리하였다.

사용자가 주운 쓰레기의 인식과 그 양을 예측하기

위하여 딥러닝 기반의 이미지 인식 AI 모델을 구축

하기 위해 웹상에서 종량제 봉투의 사진 데이터셋

약 3,000장을 수집하였다. 수집된 데이터셋은
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요 약
사회 환경적 운동의 하나인 플로깅(Plogging)은 조깅을 하며 길거리의 쓰레기를 줍는 행위를 소셜
네트워크 서비스(SNS) 등에 기록하는 사회 환경적 운동의 일환이다. 그러나, 활동 지역이나 쓰레기
의 종류 및 양 등을 직접 입력해야 하는 불편함으로 인해 이러한 활동의 확대를 저해할 수도 있다.
본 연구는 이러한 활동 기록를 자동으로 트래킹하고 기록할 수 있는 딥러닝 기반의 플로깅 트래핑
어플리케이션을 개발하였다. CNN과 YOLOv5를 사용하여 학습된 이미지 인식 모델은 높은 성능으로
쓰레기의 종류와 양을 인식하였다. 이를 통해 사용자는 더욱 편리하게 플로깅 활동을 기록할 수 있
었으며, 수거한 쓰레기의 양이나 활동 거리를 활용한 리워딩 시스템으로 사용자 간의 건전한 경쟁을
유도하는데 활용할 수 있다.



CNN(Convolutional Nueral Network) 알고리즘과

YOLOv5(You Look Only Once) 알고리즘[4]을 이용

하여 학습하는 데 활용하였다.

다음 그림은 최종적으로 개발된 모바일 어플리케

이션의 플로깅 트래킹 화면과 딥러닝 모델을 통해

자동으로 활동 내용이 기록된 모습이다.

해당 어플리케이션은 최종적으로 수거한 쓰레기의

양이나 활동 거리 등을 이용하여 리워딩 점수를 계

산한다.

3. 쓰레기 인식을 위한 딥러닝 모델 및 성능

CNN을 이용한 학습 모델은 사용자가 어떤 종류

의 쓰레기를 촬영하였는지 판단하는 데 활용한다.

예측하고자 하는 사진의 손, 사람 또는 쓰레기통 중

어떤 것을 위주로 찍혔는지 대해 예측한다. 해당 모

델의 정확도는 95%로써 매우 높은 정확도 쓰레기를

구분하였다.

YOLOv5를 이용하여 구분된 사진 속 쓰레기의 양

을 0%, 25%, 50%, 75%, 100%로 구분하는 모델을

구축하였다. Epoch를 100으로 설정하였을 때, 정확

도와 재현율은 아래와 같으며, epoch이 증가할수록

80% 이상의 높은 성능을 보이며 쓰레기의 양을 구

분할 수 있었다.

(그림 4) 쓰레기양 구분 모델의 정확도 및 재현율

마지막으로, 쓰레기의 정량적인 용량을 계산하기

위해 Google Vision API를 사용하여 쓰레기봉투에

쓰여진 리터를 글자로 추출하였다.

4. 결론

본 연구에서 개발한 딥러닝 모델 기반의 플로깅

활동 기록 어플리케이션은 기본적인 코스 기록과 지

도, 공공시설 정보를 제공하며 CNN, YOLOv5 등

다양한 딥러닝 알고리즘을 이용하여 학습된 높은 성

능의 AI 모델을 통해 쓰레기의 종류, 양, 크기 등을

자동으로 측정함으로써 사용자가 더욱 편리하게 플

로깅 활동을 기록할 수 있도록 하였다. 수거한 쓰레

기의 양이나 활동 거리를 활용한 리워딩 시스템을

도입하였으며 이는 사용자 간의 건전한 경쟁을 유도

하는데 활용할 수 있다.

본 어플리케이션을 통해 쓰레기를 식별, 수집하는

과정에서 더 의식적인 플로깅 활동을 할 수 있으며

환경 보호에 대한 인식을 높일 수 있다. 또한, 현장

응용을 통해 지속 가능한 도시 환경을 조성하는데

기여할 수 있을 것이다. 향후 정책 결정자들과 지자

체 등과의 상호 협력을 통해 더 많은 사람이 플로깅

에 참여할 수 있도록 정책적인 지원과 인센티브를

도입해 지속적인 환경 보호를 이룰 수 있도록 할 예

정이다.
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(그림 2) 구현된 플로킹 트래킹 애플리케이션의 모습


